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Uber diese Dokumentation

Dokumenthistorie

1.1

10

Uber diese Dokumentation

A Gefahr!

Vom Antriebsregler gehen Gefahren aus, die den Tod oder schwere Verletzungen von
Personen zur Folge haben kénnen.

Zum Schutz vor diesen Gefahren miissen vor dem Einschalten des Antriebsreglers die Si-
cherheitshinweise beachtet werden.

Bitte lesen Sie die Sicherheitshinweise in der Montageanleitung und im Geratehand-
buch zum Antriebsregler 8400 motec. Beide Anleitungen sind im Lieferumfang des An-
triebsreglers enthalten.

Dieses Softwarehandbuch enthdlt Informationen zur Parametrierung des Antriebsreglers
8400 motec mit dem L-force »Engineer«.

Die Informationen in diesem Softwarehandbuch sind giiltig fiir den Antriebsregler 8400 motec mit
folgenden Typenschildangaben:

Produktreihe

Typenbezeichnung

ab Softwarestand

8400 motec

E84DGDVBXXXXXXX

01.00

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Softwarestand des
Antriebsreglers und Version der installierten »Engineer«-Software kdnnen die Screenshots in dieser
Dokumentation von der »Engineer«-Darstellung abweichen.

@ Tipp!

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im Internet:

http://www.lenze.com = Download

Dokumenthistorie
Version Beschreibung
6.0 12/2014 TDO6 Erweiterung um neue Funktionen fiir 8400 motec V07.00.00
5.0 09/2014 TDO5 | Erweiterung um neue Funktionen fiir 8400 motec V06.01.00
41 08/2013 TDO5 Korrekturen
4.0 07/2013 TDO5 | Erweiterung um neue Funktionen fiir 8400 motec V05.00.00
3.0 09/2012 TDO5 - Erweiterung um neue Funktionen fiir 8400 motec V03.00.00, V03.01.00,
V04.00.00 und V04.01.00
» Umstellung auf neues Layout
2.0 02/2011 TDO5 « Erweiterung um neue Funktionen fiir 8400 motec V02.00.00
- Erweiterung um Kapitel "Applikationsbeispiele”
1.2 10/2010 TDO5 | Korrekturen
11 05/2010 TDO5 Korrekturen
1.0 04/2010 TDO5 | Erstausgabe
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Konventionen

Verwendete Konventionen

Dieses Softwarehandbuch verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener

Arten von Information:

Informationsart

Auszeichnung

Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen

Punkt

Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56

Textauszeichnung

Versionsinfo

Textfarbe blau

Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Antriebsreglers gelten, sind in dieser Do-
kumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem Software-
stand V3.0 verfiigbar!

Programmname » « Die Lenze PC-Software »Engineer...

Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...

Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...

Steuerelement fett Die Schaltfliche OK... / Der Befehl Kopieren... / Die Register-
karte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle nachei-
nander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch einen
Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei—=»Offnen, um...

Tastaturbefehl <fett> Mit <F1> rufen Sie die Online-Hilfe auf.

Ist fiir einen Befehl eine Tastenkombination erforderlich, ist
zwischen den Tastenbezeichnern ein "+" gesetzt: Mit
<Shift>+<ESC>...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes Thema.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick akti-
viert.

Symbole

Seitenverweis

(@ 11)

Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere Seite.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick akti-
viert.

Schrittweise Anleitung

Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm ge-
kennzeichnet.

Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten Softwarestand des Antriebsreglers gel-
ten, sind in dieser Dokumentation entsprechend gekennzeichnet.

Lenze - 8400 motec - Referenzhandbuch - DMS 6.0 DE - 01/2015 - TD06
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1 Uber diese Dokumentation

13 Verwendete Begriffe
13 Verwendete Begriffe
Begriff Bedeutung
Drive Unit Der Antriebsregler 8400 motec ist modular aufgebaut. Er besteht aus den Modu-
Communication Unit len "Drive Unit", "Communication Unit" und "Wiring Unit".
Wiring Unit « Die Drive Unit ist in verschiedenen Leistungen verfiigbar.

« Bei der Communication Unit kénnen Sie wahlen zwischen:
« Kein Feldbus (einfach/standard/erweitert)
« AS-i Option (einfach/Safety STO)
« CANopen Option (einfach/Safety STO)
« EtherCAT Option (einfach/Safety STO)
- EtherNet/IP™ Option (einfach/Safety STO)
« PROFIBUS Option (einfach/Safety STO)
 PROFINET Option (einfach/Safety STO)
- Die Wiring Unit bietet flexible Anschlussmdglichkeiten fiir einfache Integra-
tion in die Energieversorgung der Maschine.

Applikation Eine (Technologie-)Applikation ist eine mit den Erfahrungen und dem Know-
How von Lenze ausgestattete Antriebslsung, in der zu einem Signalfluss ver-
schaltete Funktions- und Systembausteine die Grundlage zur Realisierung typi-
scher Antriebsaufgaben bilden.

ASM Asynchronmotor

Betriebsbremse

Die Betriebsbremse dient zum kontrollierten Stillsetzen von rotatorisch oder
translatorisch bewegten Massen. Die dabei abzufiihrende Energie wird in Form
von Reibarbeit in Warme umgesetzt. Dieser Vorgang ist ein normaler und zy-
klisch wiederkehrender Betriebzustand.

Codestelle

Parameter, mit dem Sie den Antriebsregler parametrieren oder Giberwachen
kénnen. Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Index" be-
zeichnet.

Display-Codestelle

Parameter, der den aktuellen Zustand bzw. Wert eines Ein-/Ausgangs von einem
Systembaustein anzeigt.

Engineering Tools

Software-Losungen fiir einfaches Engineering in allen Phasen

»EASY Navigator« — Sorgt fiir Orientierung
« Alle praktischen Lenze Engineering-Tools auf einen Blick
’v( * Tools schnell auswahlbar
« Die Ubersichtlichkeit vereinfacht den Engineering-Prozess von
Anfang an

»EASY Starter« — Einfaches Tool fiir Service-Techniker

- Speziell ausgelegt fiir die Inbetriebnahme und Wartung von
Lenze-Geraten

« Grafische Oberfldche mit wenigen Buttons

« Einfache Online-Diagnose, Parametrierung und Inbetriebnah-
me

« Keine Gefahr einer versehentlichen Applikationsdnderung

» Laden von fertigen Applikationen aufs Geréat

A

»Engineer« — Geratelibergreifendes Engineering
- Fiir alle Produkte in unserem L-force Portfolio

‘;’ « Praxisorientierte Bedienoberflache

« Einfache Handhabung durch grafische Oberflachen

« In allen Projektphasen anwendbar (Projektierung, Inbetrieb-
nahme, Produktion)

« Parametrieren und Konfigurieren

EPM

Memory Modul, auf dem alle Parameter des Antriebsystems nicht fliichtig ge-
speichert werden. Dazu gehoren die Parameter des Antriebsreglers sowie kom-
munikationsrelevante Parameter fiir die vorhandene Communication Unit.

12
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13 Verwendete Begriffe

Begriff

Bedeutung

Funktionsbaustein

Ein Funktionsbaustein kann mit einer integrierten Schaltung verglichen werden,
die eine bestimmte Steuerungslogik enthalt und bei der Ausfiihrung einen oder
mehrere Werte liefert.
- Jeder Funktionsbaustein besitzt einen eindeutigen Bezeichner,
z.B."L_MPot_1" (Motorpotentiometer-Funktion)

Gleichstrombremse

Mit der Gleichstrombremse soll der Motor abgebremst und/oder gehalten wer-
den. Hierzu legt der 8400 motec am Stator der Asynchronmaschine ein quasi-
DC-Feld an. Die abzufiihrende Energie wird dabei im Rotor in Warme umgesetzt.

Haltebremse

Die Haltebremse dient dem Festhalten des Rotors mittels einer mechanischen
Einrichtung.

Handterminal / Keypad

Das Handterminal vereint das Keypad mit einem Gehduse und einer Anschluss-
leitung. Mit dem Handterminal ist es méglich, einzelne Einstellungen zu kontrol-
lieren oder zu verandern. In einem Schnellinbetriebnahme-Menii kann der
Antriebsregler mit Hilfe des Handterminal in den grundlegenden Einstellungen
parametriert werden.

Hinweis: Werden in dieser Dokumentation Einstellungen mit dem Keypad be-
schrieben, so ist beim 8400 motec stattdessen das Handterminal zu verwenden,
da das Keypad nicht direkt auf die Diagnoseschnittstelle des 8400 motec ge-
steckt werden kann.

LA

Abkiirzung: Lenze Applikationsbaustein
« Beispiel: "LA_NCtrl" — Baustein fiir die Applikation "Stellantrieb-Drehzahl".

Lenze-Einstellung

Damit sind Einstellungen gemeint, mit denen das Gerat ab Werk vorkonfiguriert
ist.

LP Abkiirzung: Lenze Portbaustein
« Beispiel: "LP_Network_In" — Portbaustein fiir Feldbus-Kommunikation.
LS Abkiirzung: Lenze Systembaustein

- Beispiel: "LS_Digitallnput” — Systembaustein fiir digitale Eingangssignale.

Portbaustein

Baustein zur Realisierung des Prozessdatentransfers liber einen Feldbus

ospP

Quickstop

SLvC

Motorregelung: Sensorlose Vectorregelung ("SensorLess Vector Control")

Subcodestelle

Enthélt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten "Sub-
codestellen" abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestel-
le und der Subcodestelle der Schragstrich "/" verwendet (z. B. "C00039/1").

Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Subindex" bezeich-
net.

Systembaustein

Systembausteine stellen innerhalb der Applikation Schnittstellen zu Grundfunk-
tionen und zur Hardware des Antriebsreglers zur Verfiigung (z. B. zu den Digi-
taleingdngen).

USB-Diagnoseadapter

Der USB-Diagnoseadapter ermdglicht die Bedienung, Parametrierung und Diag-
nose des Antriebsreglers. Uber ihn erfolgt der Datenaustausch zwischen PC
(USB-Anschluss) und Antriebsregler (frontseitige Diagnoseschnittstelle).

- Bestellbezeichnung: E94AZCUS

VFCplus

Motorregelung: U/f-Kennliniensteuerung ("Voltage Frequency Control")

VFCplusEco

Motorregelung: U/f-Kennliniensteuerung energiesparend

Bei dieser Motorregelung passt der Antriebsregler die Motorspannung den Er-
fordernissen der Last an. Vor allem bei Drehzahlen kleiner 50 % der Nenndreh-
zahl und bei reduziertem Moment lassen sich dadurch Verluste im Motor und im
Antriebsregler reduzieren. In der Folge wird der im allgemeinen schlechte Wir-
kungsgrad des Antriebs im Teillastbereich markant erhoht.
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Definition der verwendeten Hinweise

14

Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in diesem Softwarehandbuch
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm

Signalwort

Bedeutung

I\

Gefahr!

Gefahr von Personenschidden durch gefahrliche elektrische Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere Verletzun-
gen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaBnahmen getroffen
werden.

JAN

Gefahr!

Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere Verletzun-
gen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen
werden.

Stop!

Gefahr von Sachschdden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden MaRBnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm | Signalwort | Bedeutung
o Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
NI Tipp! Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Lenze - 8400 motec - Referenzhandbuch - DMS 6.0 DE - 01/2015 - TD06



Uber diese Dokumentation

1.4 Definition der verwendeten Hinweise

Diese Seite wurde absichtlich leer gelassen,
um die nachfolgenden Informationen libersichtlicher darzustellen.
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2 Einflihrung: Den Antriebsregler parametrieren

Der Antriebsregler muss als Bestandteil einer Maschine mit drehzahlverstellbaren Antriebssystem
an seine Antriebsaufgabe und dem Motor angepasst werden. Die Anpassung des Antriebsreglers er-
folgt durch das Andern von Parametern, die auf dem Memory Modul gespeichert sind. Wahlweise
kann auf diese Parameter mit dem Keypad (Handterminal), mit dem »EASY Starter« oder mit dem
»Engineer« zugegriffen werden. Auch moglich ist der Zugriff von einer libergeordneten Steuerung
per Feldbuskommunikation. Hierzu kénnen Sie zwischen verschiedenen Communication Units aus-
wahlen, z. B. AS-i, CANopen und PROFIBUS.

A Gefahr!

Die Veranderung eines Parameters hat im Allgemeinen eine sofortige Reaktion des An-
triebsreglers zur Folge!
- Beifreigegebenem Antriebsregler kann dies zu unerwiinschtem Verhalten an der Mo-
torwelle fiihren!
+ Beispielsweise konnen Sollwertquellen schlagartig umschalten (z. B. bei der Konfigu-
ration der Signalquelle fiir den Hauptsollwert).

Ausnahmen bilden bestimmte Geratebefehle oder Einstellungen, die das Antriebsver-
halten in einen kritischen Zustand bringen konnten. Solche Parameteranderungen sind
nur bei gesperrtem Antriebsregler moglich, andernfalls erfolgt eine entsprechende Feh-
lermeldung.
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Signalfluss der integrierten Technologieapplikation (siehe folgendes Unterkapitel)

[2-1]  Anpassung der Antriebslésung per Parametrierung
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Integrierte Technologieapplikationen

Integrierte Technologieapplikationen

Im Antriebsregler 8400 motec sind folgende sogenannte "Technologieapplikationen™ integriert, die
den Hauptsignalfluss zur Realisierung einer allgemeinen oder einer bestimmten Antriebslésung lie-
fern:

Technologieapplikation "Stellantrieb — Drehzahl"

Diese voreingestellte Technologieapplikation dient zur Lésung von drehzahlgefihr-
ten Antriebsaufgaben, z. B. Forderantriebe (im Verbund), Extruder, Priifstande, Ritt-
ler, Fahrantriebe, Pressen, Bearbeitungsmaschinen, Dosierer.

Technologieapplikation "Stellantrieb — Drehzahl (AC Drive Profil)"

Diese ab Version 04.01.00 verfligbare Technologieapplikation ermdglicht eine Dreh-
zahl- bzw. Drehmomentsteuerung mittels "AC Drive Profil". Hierzu ist die Communi-
cation Unit EtherNet/IP™ erforderlich.

Technologieapplikation "Abschaltpositionierung"

Diese ab Version 05.00.00 verfligbare Technologieapplikation dient zur L6sung von
drehzahlgefiihrten Antriebsaufgaben, bei denen eine Vorabschaltung oder das An-
halten an bestimmten Positionen erforderlich ist, z. B. Rollenforderer und Transport-
bander. Die Vorabschaltung wird durch die Anbindung von Abschaltsensoren
realisiert.

Ausfuihrliche Informationen zu jeder Technologieapplikation finden Sie im gleichnami-
gen Hauptkapitel "Technologieapplikationen”. (1 201)
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2.2 Wahl des geeigneten Inbetriebnahmewerkzeuges

2.2 Wahl des geeigneten Inbetriebnahmewerkzeuges

Zur Inbetriebnahme des Antriebsreglers 8400 motec stehen Ihnen mehrere Moglichkeiten zur Ver-

fligung:
Inbetriebnahme mit dem Keypad X400 (bzw. Handterminal X400)
i‘ Mit dem Keypad kann alternativ zum PC auf einfache Weise eine lokale Bedienung,
> D Parametrierung oder Diagnose erfolgen. Das Keypad eignet sich insbesondere fiir
LKA Test- oder Vorfiihrzwecke und wenn nur wenige Parameter anzupassen sind.

Hinweis:

- Fiir den Antriebsregler 8400 motec ist das Handterminal zu verwenden. Das
Handterminal vereint das Keypad mit einem Gehduse und einer Anschlusslei-
tung.

- Die mitdem Keypad beschriebenen Einstellungen sind in gleicher Weise mit dem
Handterminal durchzufiihren.

Inbetriebnahme mit PC und »EASY Starter«

A Der »EASY Starter« ist ein Lenze-Tool fiir eine einfache Online-Diagnose, Parametrie-
rung und Inbetriebnahme des Antriebsreglers.

Inbetriebnahme mit PC und »Engineer«

L\ 45 Der »Engineer« ist eine Lenze Engineering-Software zum geratelibergreifenden Para-

. A metrieren, Konfigurieren und Diagnostizieren von Einzel-Komponenten (wie bei-

spielsweise  Antriebsregler, Industrie-PCs, Motoren, 1/O-Systeme) sowie
Maschinensteuerungen.

'@ Tipp!

Die Engineering Tools »EASY Starter« und »Engineer StateLevel« werden kostenlos im In-
ternet zur Verfiigung gestellt:

http://www.Lenze.com = Download = Software Downloads

Fur die Kommunikation zwischen PC und Antriebsregler kann z. B. der USB-Diagnoseadap-
ter verwendet werden (siehe folgendes Unterkapitel).
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20

Ubersicht: Zubehor fiir die Inbetriebnahme

Auspragung Merkmale Produktschliissel
Handterminal X400 Keypad X400 im robusten Gehause, auch zum Einbau in die | EZAEBK2001
Schaltschranktiir geeignet.
« hot-plug-fahig
- Grafikdisplay mit Klartexten
* Hintergrundbeleuchtung
- Einfache Benutzerfiihrung
- 4 Navigationstasten, 2 kontextsensitive Tasten
« Einstellbare RUN/STOP-Funktion
« Inkl. 2,5 m Kabel
« Schutzart IP20; bei Schaltschrankeinbau frontseitig IP65
« Verwendbar fiir L-force Inverter Drives 8400 und
Servo Drives 9400
USB-Diagnoseadapter Zur galvanisch getrennten Verbindung lhres PC mit dem An- | E94AZCUS
p— triebsregler.
V « hot-plug-fahig
: - Diagnose-LED zur Dateniibertragungsanzeige
- : « plug and play
- Eingangsseitige Spannungsversorgung tiber USB-An-
schluss vom PC
- Ausgangsseitige Spannungsversorgung liber die Diagno-
seschnittstelle des Antriebsreglers
« Anschlussleitung in verschiedenen Langen wahlbar:
Anschlussleitung fiir 2.5 m Lange | EWL0O070
USB-Diagnoseadapter -
5 m Lange EWL0O071
10 m Lange | EWL0072

Schnelle Kommunikation iiber Diagnoseschnittstelle

Ab Version 06.01.00 unterstiitzt die Diagnoseschnittstelle auch die schnelle Kommunikation mit
57600 Baud (anstatt 4800 Baud).

» Wenn 3.5 s kein Lese- oder Schreibzugriff liber die Diagnoseschnittstelle erfolgt, dann wird wie-
der auf die normale Kommunikation mit 4800 Baud umgeschaltet.

« Die 57600 Baud sind nur moglich, wenn der 8400 motec mit der schnellen Diagnoseschnittstel-
le ausgestattet ist und ein »Engineer« ab Version 2.19 oder ein Keypad ab Firmware-Version 4.2

angeschlossen wird.

- Die aktuelle Baudrate der Diagnoseschnittstelle wird in C01905 angezeigt.
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2.3 Allgemeines zu Parametern

Alle Parameter, mit denen Sie den Antriebsregler parametrieren oder liberwachen kdnnen, sind als
sogenannten "Codestellen” gespeichert.

- Die Codestellen sind nummeriert und in der Dokumentation durch ein vorangestelltes "C" ge-
kennzeichnet, z. B. "C00002".

+ Jede Codestelle besitzt zudem einen Namen sowie spezifische Attribute, u. a. Zugriffsart (lesen,
schreiben), Datentyp, Grenzwerte sowie werksseitige Einstellung ("Lenze-Einstellung").

+ Zur Ubersichtlichkeit und Zusammenfassung enthalten einige Codestellen wiederum soge-
nannte "Subcodestellen”, in denen die Parameter gespeichert sind. In der Dokumentation wird
als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestelle und der Subcodestelle der Schragstrich "/
"verwendet, z. B."C00115/1".

« Die Parameter lassen sich bzgl. ihrer Funktionalitat in drei Gruppen einteilen:
» Einstellparameter: Zur Vorgabe von Sollwerten und zum Einstellen von Geréte- und Uberwa-
chungsfunktionen.
- Konfigurationsparameter: Zur Konfiguration von Signalverbindungen und Klemmenbele-
gungen.
- Diagnose-/Anzeigeparameter: Zum Anzeigen von gerateinternen Prozessgrof3en, aktuellen
Istwerten und Statusmeldungen. Diese Parameter knnen nur gelesen werden.
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23.1 Parametereinstellungen mit dem Keypad verandern

Das Handterminal wird zur Benutzung einfach an die auf der Gerateoberseite befindliche Diagno-
seschnittstelle angeschlossen.

 Das Anschlusskabel kann auch wahrend des Betriebs an die Diagnoseschnittstelle angeschlos-
sen und wieder entfernt werden.

Keypad-Anzeige und -Bedienelemente

4 3\
| LCD-Anzeige
Titelzeile
dreizeilige Anzeige
Geratestatus
aktuelle Funktion J aktuelle Funktion
linke Funktionstaste b rechte Funktionstaste

Im Handbedienmodus: 4. @ @ Im Handbedienmodus:
Motor stoppen —] — Motor starten

LCD-Anzeige

Titelzeile

In der Menii-Ebene: Name des Meniis
In der Parameter-Ebene: Name des Parameters

dreiteilige Anzeige

In der Menti-Ebene: Liste der verfiigbaren Meniis
In der Parameter-Ebene: Code/Subcode und Einstellung bzw. aktueller Wert

Geratestatus

[BM | Antriebsregler ist eingeschaltet I | Impulssperre aktiv

T  Antriebsregler ist freigegeben Systemfehler aktiv

Antriebsregler ist gesperrt Gerdtezustand "Fault" aktiv

[ | Schnellhalt aktiv Geratezustand "Trouble" aktiv

™ Stromgrenze iiberschritten Geratezustand "TroubleQSP" aktiv

[E®™ Drehzahlregler 1 in der Begrenzung [N | Es liegt eine Warnung vor
Funktion linke Funktionstaste Funktion rechte Funktionstaste
Parametereinstellung dndern I3 | Anderungin Antriebsregler iibernehmen

(in Editiermodus wechseln) (kein netzausfallsicheres Speichern — BE)

=] | Zuriick zum Hauptmenii d | Abbruch (Anderung verwerfen)
Parameter kann nur bei gesperrtem Antriebsregler gedndert werden

BYE | Alle Parametereinstellungen netzausfallsicher im Memory Modul speichern
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Bedienelemente

Die der Funktionstaste zugeordnete Funktion ausfiihren (siehe LCD-Anzeige)

In C00469 eingestellte stop-Funktion ausfiihren (Lenze-Einstellung: Antriebsregler sperren)

stop-Funktion wieder aufheben (Lenze-Einstellung: Antriebsregler wieder freigeben)

In der Menii-Ebene: Menii/Untermeni auswahlen
In der Parameter-Ebene: Parameter auswahlen
Im Editiermodus: Markierte Ziffern andern bzw. Listeneintrag auswahlen

In der Menii-Ebene: Untermenii auswahlen/in Parameterebene wechseln
Im Editiermodus: Cursor nach rechts

S o ®®O0

In der Meni-Ebene: Eine Menliebene héher (sofern vorhanden)
In der Parameter-Ebene: Zuriick zur Meniiebene
Im Editiermodus: Cursor nach links

Meniistruktur

Die Parameter sind im Keypad in verschiedene Menis und Untermenis eingeordnet.

» Das USER-Menii enthdlt eine Auswahl haufig benutzter Parameter.

« Die Code list enthalt alle Parameter.

 Mit der Funktion Go To Param gelangen Sie durch Eingabe der Parameternummer direkt zum
entsprechenden Parameter.

« Das Logbook enthilt eine Protokollierung der Fehler und deren zeitliche Historie.

 Das Menti Diagnostics enthdlt Diagnose-/Anzeigeparameter zum Anzeigen von gerdteinternen
ProzessgroRen, aktuellen Istwerten und Statusmeldungen.
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24

[2-2]

Generelle Bedienung

Beispiel: Parameter mit dem Keypad dndern

ry . Wihlen Sie mit den Navigationstasten /<
1. das gewiinschte Menii aus.
« Mit den Navigationstasten € /& gelangen
/ Go To Param N Sie eine Meni-Ebene hoher/tiefer.
&  Mit der Funktionstaste Bl gelangen Sie zu-
riick in das Hauptmendi.
2. . Wahlen Sie innerhalb eines Untermeniis mit
C00002/001 > % den Navigationstasten ¢ /<}> den Parameter
Off / Finished 5 ’ aus, den Sie einstellen mochten.
. Um bei einem Parameter mit Subcodes einen
S anderen Subcode auszuwahlen:
« Betitigen Sie die Navigationstaste €&, umin
€00039/001 » 3. den Editiermodus fiir den Subcode zu wech-
40.00 % sein.
7 R « Stellen Sie den gewtinschten Subcode mit
Hilfe der Navigationstasten ein.
| Fixedsetpoint2 | . Betdtigen Sie die Funktionstaste EEl, um in den
Editiermodus zu wechseln.
. Stellen Sie den gewtinschten Wert mit Hilfe der
Navigationstasten ein.
4@“ . Betatigen Sie die Funktionstaste IId, um die
durchgefihrte Anderung zu iibernehmen und
£00039/002 den Editiermodus zu verlassen.
» Mit der Funktionstaste konnen Sie den
Editiermodus verlassen, ohne die Anderung
ESC zu libernehmen.
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[2-3]

[2-4]

Parametereinstellungen mit PC und Lenze-Software verdndern

Fur die Kommunikation zwischen PC (mit darauf installierter Software L-force »EASY Starter« oder
L-force »Engineer«) und dem Antriebsregler kann z. B. der USB-Diagnoseadapter verwendet wer-
den, siehe folgende Abbildung. Der USB-Diagnoseadapter ist das Bindeglied zwischen PC (freier
USB-Port) und Antriebsregler (Diagnoseschnittstelle).

Beispielhafte Konstellation zur Parametrierung des Antriebsreglers

Im »EASY Starter« wie auch im »Engineer« haben Sie lber die Registerkarte Alle Parameter einen
schnellen Zugriff auf alle Parameter des Antriebsreglers.

Die aufgefiihrten Kategorien und Unterkategorien entsprechen 1:1 den Meniis und Untermentis
des Keypad:

Alle Parameter l

E Parameteriste [ Schnellinbetriebnahme -> Klemme
@— Bl Schnelinbetriebnahme [ |C.| 5|Mame

= 2 enze-Einstellung laden Az Fertig
(] 0| Steuermodus Klemmen 0: Jogl: Jog2; DCB; R/L
T 0| &ppl.: Bezugzdrehzahl 1500
Gerstahafehle 12| 0| Hochlaufzeit Hauptsollw, 20 3z
T 13| 0| Ablaufzeit Hauptzollw. 20 3

Applikationen

15| 0|%FC: U/A-Eckirequenz B0.0 Hz
Motoregelung

16| 0|%FC: Umin-tnkbebung 0.0 %
Drehzahlgeber -

22| 0 Imax motarisch 47.00 A
Digitale Klermmen -

= pgzdrehzahl | 1460 mitr-1

(Al Kategorie
Unterkategorien

Registerkarte Alle Parameter im »Engineer«

Im »Engineer« steht Ihnen desweiteren auf der Registerkarte Applikationsparameter eine Inbe-
triebnahmeoberflache zur Verfiigung, Uiber die Sie die Applikation mit wenigen Schritten in Betrieb
nehmen kénnen.

Ausfuihrliche Informationen zum Umgang mit dem »Engineer« finden Sie in der inte-
grierten Online-Hilfe, die Sie liber die Funktionstaste [F1] aufrufen kdnnen.
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Einflhrung: Den Antriebsregler parametrieren

Allgemeines zu Parametern

26

User-Menii fiir schnellen Zugriff auf haufig benutzte Parameter

Beim Einrichten einer Anlage miissen immer wieder Parameter verandert werden, bis die Anlage zu-
friedenstellend funktioniert. Das sogenannte "User-Meni" des Antriebsreglers enthalt eine Aus-
wahl haufig benutzter Parameter, um auf diese Parameter schnell zugreifen und diese verandern zu

kénnen:

Parameter Name Lenze-Einstellung
C00051 MCTRL: Drehzahlistwert -

€00053 Zwischenkreisspannung =

C00054 Motorstrom =

C00061 Kiihlkérpertemperatur =

C00137 Geratezustand =

C€00166/3 Meld.Zust.Fehler =

C00011 Appl.: Bezugsdrehzahl 1500 min-1
C€00039/1 Festsollwert 1 40.0 %
C€00039/2 Festsollwert 2 60.0 %
C00012 Hochlaufzeit Hauptsollwert 20s

C00013 Ablaufzeit Hauptsollwert 20s

C00015 VFC: U/f-Eckfrequenz 50 Hz
C00016 VFC: Umin-Anhebung 0.0%
C00022 Imax motorisch abhidngig von der Gerdteleistung
€00120 Einstellung Motoriiberlast (12xt) 100.00 %
C00087 Motor-Bemessungsdrehzahl 1460 min-1
C00099 Firmware-Version -

C00200 Firmware-Produkttyp -

C00105 Ablaufzeit Schnellhalt 5.0s

C00173 Netzspannung 0: "3ph 400V"

Grau hinterlegt = Anzeigeparameter

@ Tipp!

Das User-Mendi ist frei konfigurierbar in C00517.

Im »Engineer« kénnen Sie die Konfiguration des User-Ments komfortabel liber die Regis-
terkarte User Menii vornehmen (siehe »Engineer«-Online-Hilfe).
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Einflhrung: Den Antriebsregler parametrieren
Handhabung des Memory Moduls

Handhabung des Memory Moduls

A Gefahr!

Warten Sie nach dem Abschalten 3 Minuten, bevor Sie Arbeiten am Antriebsregler
durchfiihren. Stellen Sie auch zum Entfernen des Memory Moduls sicher, dass der An-
triebsregler spannungsfrei ist.

Alle Parameter des Antriebssystems werden auf dem Memory Modul nichtfliichtig gespeichert.
Dazu gehoren die Parameter des Antriebsreglers sowie kommunikationsrelevante Parameter fiir
die vorhandene Communication Unit.

Die steckbare Ausfiihrung eignet sich insbesondere fiir die
« Wiederherstellung einer Anwendung nach dem Austausch eines Gerates.

« Vervielfaltigung identischer Antriebsaufgaben innerhalb der Frequenzumrichterreihe
8400 motec, z. B. durch Einsatz des optional verfiigbaren EPM-Programmiergerates.

i Hinweis!

« Beim Einschalten des Gerates werden alle Parameter automatisch aus dem Memory
Modul in den Arbeitsspeicher des Antriebsreglers geladen.

« Wenn auf dem DIP-Schalter S1 der Schalter DIP1 in Position "ON" steht, arbeitet der
Antriebsregler mit den liber die DIP-Schalter S1 und S2 vorgenommenen Einstel-
lungen und zeigt diese in den zugehorigen Codestellen an.

+ Die Antriebsregler 8400 BaseLine und 8400 motec verwenden das gleiche (graue)
Memory Modul. Das Memory Modul kann zwischen diesen Antriebsreglern verscho-
ben werden, jedoch muss der Antriebsregler anschlieBend neu parametriert werden.

Bei der Handhabung des Memory Moduls werden folgende Szenarien unterschieden:

Auslieferungszustand
« Das Memory Modul befindet sich im EPM-Steckplatz auf der Drive Unit.
» Im Memory Modul ist die Lenze-Einstellung der Parameter gespeichert.

« Das Memory Modul ist als Ersatzteil — ohne Dateninhalt — lieferbar.

Wahrend des Betriebs
« Parametersatze kénnen manuell gespeichert werden.
» Parametersatze konnen manuell geladen werden.

» Parameteranderungen lassen sich automatisch speichern.
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Einflhrung: Den Antriebsregler parametrieren
Handhabung des Memory Moduls

Austausch des Antriebsreglers

« Bei einem Geratetausch kann durch das "Mitnehmen" des Memory Moduls der gesamte Para-
meterbestand einer Achse in das Austauschgerdt iibernommen werden, ohne dass ein zusatzli-
cher Bedienvorgang mit einem PC oder Handterminal notwendig ist.

» Beim Austausch des Antriebsreglers ist der Versionsstand und die Auspragung des Alt- bzw.
Neugerates von Bedeutung. Vor dem tatsachlichen Datentransfer erfolgt intern eine Versions-
prifung, fir die grundsatzlich folgendes gilt:

+ Parametersatze des Altgerates mit V 1.0 funktionieren auf Neugerdten =V 1.0
(Abwartskompatibilitat).
« Parameter einer hheren Gerateversion werden auf versionsmaBig kleineren Gera-ten nicht

unterstiitzt. Es erfolgt eine Fehlermeldung, wenn die Parametersatzversionen beider Gerdte
nicht zueinander kompatibel sind.

Parameter im Memory Modul netzausfallsicher speichern

Wenn Sie liber den »Engineer«, mit dem Handterminal oder von einer lGibergeordneten Steuerung
per Feldbuskommunikation Parametereinstellungen im Antriebsregler verandern, gehen die durch-
gefiihrten Anderungen durch Netzschalten des Antriebsreglers verloren, sofern die Einstellungen
nicht explizit gespeichert wurden.

Sie haben verschiedene Moglichkeiten, den Datenverlust durch Speichern der Parametersdtze im
Memory Modul zu vermeiden:

« Automatisches Speichern von Parameteranderungen (2 64)

* Manuelles Speichern von Parametereinstellungen (2 64)

Parametersatztransfer mittels »Engineer«

Mit dem L-force »Engineer« lassen sich bei bestehender Online-Verbindung zum Antriebsregler fol-
gende Transferfunktionen direkt tiber die Symbolleiste oder das Menii Online ausfiihren:

Symbol | Meniibefehl Tastaturbefehl
Parametersatz zum Gerat libertragen <F5>
Parametersatz vom Gerdt lesen <F7>
% Parametersatz speichern

'@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zum Parametersatztransfer mit dem »Engineer« finden Sie in
der »Engineer«-Online-Hilfe.
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Einflhrung: Den Antriebsregler parametrieren

Gerateidentifikation

Gerateidentifikation

Zwecks Gerateidentifikation lasst sich in C00199/1 ein beliebiger Gerdtename (z. B. "Radantrieb")
mit max. 32 Zeichen fiir den Antriebsregler einstellen und netzausfallsicher im Memory Modul spei-
chern.

Automatische Ubernahme des Geritenamens im »Engineer«

Ist in C00199/1 ein Geratename hinterlegt und wird der Antriebsregler im »Engineer« lber die
Funktion Einfiigen - Online erkanntes Gerit einfiigen... zum Projekt hinzugefiigt, so wird in der
Projektsicht als Gerdtebezeichnung statt dem Typ ("8400 motec") derin C00199/1 hinterlegte Gera-
tename (hier: "Radantrieb") verwendet:

| C.5|Name whert

| 1'EIE|| 1 | Geratename A adantrieb

Online erkanntes Gerat einflgen. ..

- g5 Meuss_Whjskt

G [Fadanie]

Dieser Mechanismus funktioniert auch in umgekehrter Richtung:
Wenn Sie in der Projektsicht die Bezeichnung des Antriebsreglers mittels <F2> umbenennen, erfolgt
anschlieBend eine Abfrage, ob die gednderte Bezeichnung in C00199/1 iibernommen werden soll:

- g Meues_Projekt
+-§ BN <F2> —Jp - § JEEED

Hinweis

Daz Gerat stelll zur Speicherung der Gerdtebezeichnung die Codestelle CO0199 zur Yerfligung.
Sall die Geratebezeichnung in dieze Codestelle geschrieben werden?

[ imrmer so verfabren Ja .-l Mein

E | C.|5|Mame Wert '

| 193 | 1 | Geratename R adantneb
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3 Inbetriebnahme

3 Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme des Antriebsreglers 8400 motec erfolgt liblicherweise auf eine der folgenden
Arten:

* Inbetriebnahme mit PC/»Engineer«
« Der »Engineer« ermoglicht einen komfortablen Zugriff auf alle Parameter des Antriebsreg-
lers 8400 motec und somit die volle Flexibilitat bei der Inbetriebnahme.

* Inbetriebnahme mit Handterminal
(wenn nur wenige Parameter anzupassen sind)

« Inbetriebnahme uber die DIP-Schalter/Potentiometer am 8400 motec
(fiir einfache Anwendungen)

In diesem Kapitel finden Sie Informationen zur Inbetriebnahme des 8400 motec mit dem »Engi-
neere.

Informationen zur Inbetriebnahme des 8400 motec liber die DIP-Schalter/Potentiome-
ter finden Sie in der Montageanleitung!

Informationen zur Inbetriebnahme des 8400 motec mit dem Handterminal finden Sie im
Geratehandbuch!
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Inbetriebnahme

3.1 Sicherheitshinweise zur Inbetriebnahme

3.1 Sicherheitshinweise zur Inbetriebnahme

Generelle Sicherheitshinweise
Um Personenschaden oder Sachschaden zu vermeiden,

« Uberpriifen Sie vor d