_ R

B2000
Energiespar-
Getriebemotoren-
Plattform
Zukunftssichere
Investition

(> BAUER GEAR MOTOR

A REGAL REXNORD BRAND



Bauer Gear Motor |
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Rund 50 Prozent des industriellen Energiebedarfs in der Union entfallen
auf Elektromotoren. Das entspricht CO2-Emissionen in der GroBenord-
nung von rund 578 Millionen Tonnen im Jahr 2020. Durch den Aus-
bau der effizienten Motoren im Rahmen der Verordnung werden jéhrlich
zusétzlich 40 Millionen Tonnen CO2 vermieden und damit die jahrliche
Energierechnung der EU-Haushalte und der Industrie bis 2030 um etwa
20 Milliarden Euro gesenkt.

Bauer Gear Motor begriiBt die EU-Direktive

Die EU-Richtlinie 2009/125/EG (Okodesign-Anforderungen fiir energie-
verbrauchsrelevante Produkte) definiert die Bedingungen fir diese Ein-
sparungen. Die EU-Mitgliedsstaaten haben sich flr die neuen Regeln zur
Reduzierung des Energiebedarfs von Industriemotoren ausgesprochen.
Die Verordnung (EU) 2019/1781 legt die Okodesign-Anforderungen
fir Elektromotoren und drehzahlvariable Antriebe gemaB der Richtlinie
2009/125/EG fest.

Die Verordnung sieht zwei Stufen vor:

Ab dem 1. Juli 2021 miissen Motoren mindestens der MEPS (Minimum
Efficiency Performance Standards) Energieeffizienzklasse IE2 (High Ef-
ficiency) im Leistungsbereich > 0,12 bis < 0,75kW und IE3 (Premium
Efficiency) flr Motorleistungen > 0,75 kW entsprechen. Ab 1. Juli 2023
mussen Einphasenmotoren und Ex eb-Motoren mit erhohter Sicherheit
mindestens der Energieeffizienzklasse IE2 (High Efficiency) bei Motorleis-
tungen > 0,12 kW entsprechen.

Unternehmenspolitik
Dartiber hinaus sehen wir im Oko-Design eine Bestatigung unserer An-
strengungen. Bauer Gear Motor verfolgt seine Ziele mit einem Minimum
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an Rohstoff- und Energieverbrauch, einer geringstmadglichen Beeinflus-
sung der Umwelt und einer effizien-ten Nutzung der Ressourcen. Bauer
Gear Motor unterstitzt die Direktive voll, zumal sich die meisten unserer
Entwicklungen der Energieeinsparung verschrieben haben.

Welche Bedeutung hat die EU-Richtlinie?

IEC 60034-30-1 ist eine weltweit gliltige Norm fiir Energiespar—motoren.
Die Norm IEC 60034-30-1 findet nach und nach Einzug in die weltweiten
landerspezifischen Gesetzgebungen als Basis zur Mindestanforderung
an Energieeffizienzniveaus von Elektro—motoren. Elektromaotoren sind fiir
ca. 1470 TWh des gesamten Energiebedarfs der EU im Jahr 2020 ver-
antwortlich. Der Einsatz energieeffizienter Motoren wiirde bis 2030 jedes
Jahr ca. 20 Mrd. € einsparen und damit die Gesamtbetriebskosten (TCO-
Total Cost of Ownership) senken und die globale Erwdrmung reduzieren.
Bauer Gear Motor PMSM-Antriebe erfiillen bereits heute die Anforde-
rungen von IE4 und IE5, die in der neuen technischen Spezifikation der
IEC TS 60034-30-2 beschrieben sind.

Seit Anfang 2009 gibt es neue
IE (International Energy Efficiency)-

Wirkungsgradklassifizierungen:
IE1 = Standard Wirkungsgrad

IE2 = Hoher Wirkungsgrad

IE3 = Premium Wirkungsgrad

IE4 = Super Premium Wirkungsgrad
IES

Wirkungsgradanforderungen weltweit
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Referenzverluste 100 % Keine Spannungsinduktion im Laufer Hohere elekirische
Leitfahigkeit von Kupfer

e Keine Warmeverluste im Rotor e | duferwiderstand um 40 %
e Rotorverluste um 100 % reduziert reduziert

e Gesamtverluste etwa um 25 % reduziert e \Wérmeverluste im Rotor um
e Gesamtwirkungsgrad um mehr als 10 % erhoht 40 % reduziert

e Teillastwirkungsgrad um mehr als 30 % erhoht e Gesamtverluste etwa

e Synchrone Drehzahl 10 ...15 % reduziert

e Hohes Startmoment e Gesamtwirkungsgrad etwa

1...2 % erhoht
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Investitionssicherheit fiir die Zukunft

Die Motorenplattform von Bauer Gear Motor bietet sowohl richtungsweisende Technologien fiir energieeffiziente Antriebe als auch auf die Anwendung
zugeschnittene Motoraus legungen. Letztere Losungen gewahrleisten hocheffiziente Antriebslosungen ohne Bauraumzuwachs.

n Vorteile Ihr Nutzen
Ohne e Motorauslegung nach Betriebsart e Preiswert
e (Geringes Bauvolumen und minimales Gewicht e (Geringer Bauraum
e Hohere Motorleistungen e Motor effizient ausgenutzt

e Kleinere MotorbaugroBe
e Auf Kundenanwendung zugeschnitten

IE1 e Standardwirkungsgrad bei Dauerbetrieb e Preiswert
e (Geringes Bauvolumen und minimales Gewicht e (Geringer Bauraum
e |m EU Ausland universell einsetzbar
IE2 e Hoher Wirkungsgrad bei Dauerbetrieb e Preiswert
e Hohere Anlaufmomente e \Wenig Bauraum

e Bis zu 34 % erhohte Energieeinsparung gegentiber IE1
e Niedrigere Motornennleistung bei dynamischen Anwendungen als IE1
e Kurze Amortisationszeiten

IE3 e Premium Wirkungsgrad bei Dauerbetrieb e Bis zu 18 % erhohte Energieeinsparung gegentiber IE2

e Hohere Anlaufmomente e Erflillt bereits heute die globalen Mindestwirkungsgradanforderungen
von 2021/2023

IE4 e Super Premium Wirkungsgrad fiir Betrieb mit variabler | e Bis zu 28 % erhohte Energieeinsparung gegentiber IE3

Drehzahl * Kurze Amortisationszeit
¢ Drehzahlregelung bei hichster Effizienzstufe e Geringer Bauraum
¢ (Geringes Bauvolumen und minimales Gewicht e Kompakte Antriebseinheit

e Erheblich besserer Wirkungsgrad auch im Teillastbere-
ich im Vergleich zu IE3 Motoren

e GroBe Drehmoment- und Leistungsdichte
e Hohe Uberlastfhigkeit

e Mehr Drehmoment bei gleicher MotorbaugroBe
e \Weniger Bauraumbedarf bei gleicher Leistung

e Variantenreduzierung durch héhere Wirkungsgrade tiber den
gesamten Drehzahlbereich

e Auslegungssicherheit durch Leistungsreserven in der Antriebseinheit

e Technologieflihrer

e Erflillt bereits heute die Wirkungsgradanforderungen kiinftiger Normen
IE5 e Drehzahlregelung mit hochstmdglichem Wirkungsgrad e Bis zu 59 % mehr Energieeinsparung im Vergleich zu IE3

e Kleines Einbauvolumen und minimales Gewicht e Kurze Amortisationszeit
e Deutlich besserer Wirkungsgrad als IE3-Motoren, auch e Geringer Bauraum
im Teillastbereich e Kompakte Antriebseinheit
e Hohe Drehmoment- und Leistungsdichte e Mehr Drehmoment bei gleicher MotorbaugréBe
* Hohe Uberlastfahigkeit e \Weniger Bauraumbedarf bei gleicher Leistung

e Variantenreduzierung durch héhere Wirkungsgrade (iber den
gesamten Drehzahlbereich

e Auslegungssicherheit durch Leistungsreserven in der Antriebseinheit
e Technologiefihrer
e Erflillt bereits heute die Wirkungsgradanforderungen kiinftiger Normen
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Kurze ROI(Return on Invest)-Zeiten

Drei unterschiedliche Rotortechnologien, die gemas den geforderten Wirkungsgradklassen konfiguriert werden konnen, gewahrleisten hocheffiziente
Antriebslosungen ohne Bauraumzuwachs. Bauer Energiespargetriebemotoren schopfen, sowohl im modularen als auch im applikationsspezifischen
Standard, die Energieeinsparpotentiale in der Antriebstechik im vollen Umfang aus. Mit Nutzung von wirkungsgradeffizienten Getriebevarianten wird
das Einsparungspotential als eine Getriebemotoreneinheit noch weiter optimiert und der ROI erheblich verkirzt.

www.bauergears.com
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P kW] IE1 IE2 IE3 IE4 P kW] IE1 IE2 IE3 IE4 IES
g [ASM] [ASM] [ASM] [ASM] N [PMSM] [PMSM] [PMSM] [PMSM] [PMSM]
0,03 |DO4LA4 0,12 S4E04SA4-1
0,04 |DO4LA4 0,157 SHE04SA4-1
DO4LA4 S5E04SA4-1
0,06 DO6LA4 0.2 S5E06MA4
0.09 DO4LA4 0,25 S4E06MA4 | S5E04SA4-1
' DO6LA4 0,315 S4E04SA4-1
01 DO4LA4 0,37 | SSEO6MA4 SAEQ6LA4
DHEO5LA4 | DPEO5SLA4 0,4 S5E06MA4
012 DSEDALA DHEOGLA4 | DPEOGLA4 0,55 | SSE06LA4 S5E06MA4
DHEO5LA4 0,75 SPEO6MA4 S5E06LA4
0,18 DSEO5LA4 DHEOBLAA DPEQ7LA4 078 SUE0BMAG
0,25 |DSEO6LA4 |DHEO7LA4 |DPEOSMA4 11 SPEO8BLA4 | S4E06LA4
0,37  |DSEQ7LA4 |DHEO8MA4 |DPEOSLA4 1,656 | SSEO8LA4 S4E09SA4 | SSE08MA4
0,55 |DSE08MA4 | DHEOSLA4 ngggigj DPE08XB4 2 SHEO9SA4 SAE0BMAL gggggiﬁj
0,75 DSEO8LA4 | DHEO8XA4 DPEOILAA DPE09XA4 3 SAET1SAG
DPEQ9XA4 SPEOSLA4
1,1 DSE08XA4 | DHEO9LA4 DPEQ9XB4 1
’ SE08 09 DPEQ9XB4 09 5 SPEO9XA4
1,5 DSEO9LA4 | DHEO9XA4 |DPE09XB4 |DPEO9XBAC | | 4 SPE11SA6 | SAE09S5A4
DPEQ9XB4C 4,2 SSE1IMAG
2,2 DSEQ09XA4 | DHEO9XAAC | DPE11MA4 | DPET1LA4 55 SAE11SA6 | SBE09XA4
DPE11LB4 , S4E1IMAG | S5E11LAG
DPE11LA4 6,3 SHEQ9XA4
. DSETISA4 | DHETIMAA DPE11LB4 DPETILBA 7,5 SPE11LAG6 | S4E11SA6 | S5E11MAG
DPE11LB4 S5E11MAG
4 DSE11MA4 | DHE11LA4 DPE13MA4 DPE11LB4C | | 9,5 SSE11LAG
DPE11LB4C 11 SAE1IMAG | S5ET1LAG
5,0 DSE11LA4 | DHE11LA4C | DPE13LA4 15 S5E11LAG
DPE13XA4
75  |DSE13MA4 |DHET3LA4 |DPE13XA4 Stirnradgetriebe Flachgetriebe Kegelradgetriebe
9,5 DSE13LA4 |DHE16MB4 |DPE16LB4 BG-Reihe BF-Reihe BK-Reihe
" DSE16MB4 | DHE16LB4 | DPE16LB4
15 DSE16LB4 |DHE16XB4 |DPE16XB4
18,5  |DSE16XB4 |DHE18LB4 |DPE18LB4
22 DSE18LB4 |DHE18XB4 |DPE18XB4
30 DSE18XB4 DPE20XA4
37 DPE22MAA Drehmomentbereich: 20 - 18500 Nm - Leistungsbereich: 0,03 KW - 75 kW
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Zielorientiert Entscheidungen treffen

KONTROLLE DER SICHTBAREN KOSTEN

. U Gemessen an der Gesamtinvestition ist der reine Kaufpreis nur ein
0 Bruchteil der Gesamtkosten. Man spricht hier auch von den budgetier-

BESCHAFFUNG ten Kosten, zu denen unter anderem auch die Bestellvorgénge, Trans-
port und Lieferung, Wareneingangskontrolle, Zélle, Fakturierung und
SicHTBARE KOSTEN Abgaben bis hin zu ggf. Riicksendungen gehoren.
® 0 REDUZIERUNG DER UNSICHTBAREN KOSTEN
e . (]
LAGERUNG Der Léwenanteil steckt in den versteckten Kosten. Die Folgekosten
QuALITAT werden durch die verwendete Antriebstechnik richtungsweisend beein-
ENERGIE flusst. Die Summe aus Kostenfaktoren wie Energieeffizienz, Wartung,
UNsICHTBARE KOSTEN Lagerung, Instandhaltung, Reinigung, Stillstand und Ersatzteile sind
PRODUKTION hier nur beispielhaft genannt, um die groBe Vielfalt der ,unsichtbaren®
LoaisTiK Kosten aufzuzeigen.
VERTRIEB
FINANZEN
ZUVERLASSIGKEIT
INSTANDHALTUNG
ERSATZTEILE
INBETREBNAHME b e
ENTSORGUNG

Tra Nsparency

BauerTCO
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Angewandte TCO Betrachtung

Verbesserung des Working Capitals durch . ..

100%

Wirkungsgrad n

30%

20%

10%

0%

0,00 1,00 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 11,00 12,00 13,00 14,00 1500 16,00 17,00

Wirkungsgradverlauf PMSM

g

Drehmoment M [Nm]

... Variantenreduzierung

450 1

400

350

)
=3
S

Drehmoment [Nm]
N
g

Variantenreduzierung am Beispiel BK20-S08MA4

50 100 150 200 250 300 350 400
Drehzahl [1/min]
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450

+  0,55kW
4 0,75kW
+ 1,1kW
1,5kW
= 22kW
e 3kW
—i=7,91
i=11,69
i=17,42
—i=24,29
—i=36,69
— -i=51,22
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Mit der richtigen Ausnutzung der Energieein-
sparungspotentiale erdffnen sich Mittel und
Wege, im Sinne der TCO Betrachung, weitere
Kosten- und Varientenoptimierungsmaglickei-
ten auszuschopfen.

Die hocheffizienten Motorentechnologien ha-
ben den wesentlichen Vorteil, daB sie tber ei-
nen sehr weiten Teillastbereich einen kons-
tanten Wirkungsgrad bei richtiger Ansteuerung
aufweisen. Insbesondere stellt ein permanent-
magneterregter Synchronmotor in seinem Teil-
lastbereich mit einem Lastfaktor von bis zu 1:5
eine konstante und mit der heutigen Technik
umsetzbare hochstmdgliche Wirkungsgradstu-
fe IE5 nach IEC TS 60034-30-2 zur Verfligung.

Dies bietet im Bereich der Getriebemotoren bei
hochster Energieeinsparung die Maglichkeit,
die Vielfalt der verschiedenen Asynchrongetrie-
bemotoren im Feld in seiner Varianz deutlich zu
reduzieren.

Die Entwicklung der Energiesparmotoren hilft
somit nicht nur CO, Emmissionen zu senken,
sondern bietet zusétzlich den Nutzen fiir den
Anwender, die Komplexitdt der eingesetzen Va-
rianten und folglich weitere Kosten in der La-
gerung, Logistik, Instandhaltung und der Inbe-
triebnahme drastisch zu reduzieren.

Bauer Gear Motor | +49 711 3518-0
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Permanentmagneterregte Synchronmotoren PMSM

Die permanentmagneterregte  Synchronma-
schine ist im Stator identisch aufgebaut wie ei-
ne Drehstrom-Asynchronmaschine (ASM) mit
3-phasiger verteilter Wicklung. Im Gegensatz
zur Asynchronmaschine wird anstatt des Ka-
figlaufers ein Rotor mit eingebetteten Perma-
nentmagneten, bestehend aus Seltene-Erden-
Material, eingesetzt.

Durch den Einsatz von Permanentmagneten
und des daraus resultierenden konstant vor-
handenen Magnetfeldes ist zur Drehmomen-
tenerzeugung eine  Spannungsinduktion in
den Léufer, eine Drehzahldifferenz (Schlupf)
zwischen Rotor und Standerdrehfeld wie bei
der ASM nicht mehr erforderlich. Der Léaufer
dreht synchron mit der Drehfelddrehzahl des
Standers.

Der Synchronmotor kann am Netz nicht
selbst anlaufen. Griinde dafiir sind die Tragheit
des Rotors und die hohe Geschwindigkeit des
Drehfeldes im Sténder. Dadurch ist eine ma-
gnetische Kopplung der beiden Komponenten
nicht mdglich. Aus diesem Grund ist der Ro-
tor auf die Geschwindigkeit des Drehfeldes zu
bringen. Dies wird mit einem Frequenzumrich-

ter ermdglicht, der die Drehfelddrehzahl unter
Beibehaltung der magnetischen Kopplung zwi-
schen Stander- und Lauferfeld geregelt erhoht.

Synchronmotoren haben eine konstan-
te, von der Belastung unabhéngige Drehzahl.
Das Drehmoment ist bei Synchronmotoren
proportional zum Strom. Der fiir das erforder-
liche Drehmoment einzupragende Strom wird
uber die Rotorlageposition und den auf der
folgenden Seite aufgeflinrten Motordaten er-
mittelt. Hierzu ist ein feldorientierter Frequen-
zumrichter mit entsprechendem Algorithmus
zur Regelung von Synchronmotoren zwingend
erforderlich.

PM-Sychronmotoren zeichnen sich gegen-
tuber Asynchronmotoren duch eine erheblich
hohere Leistungsdichte und massiv verbes-
serte Wirkungsgrade aus. Fir Getriebemoto-
ren ergibt sich ein groBer Systemwirkungs-
grad bei minimalem Bauvolumen. Bei gleichem
Bauvolumen konnen PMSM-Antriebe hohere
Drehmomente erzeugen, oder umgekehrt, ein
MotorgroBensprung nach unten ist applika-
tionsabhangig durchaus denkbar.

Motor-Technologien IE1e IE2 ¢ IE3 ¢ IE4 * IES

- NW o
Klasse

IE1 o o

Asynchron

IE2 e o

Asynchron

IE3 e o

Asynchron

IE4

Asynchron

IE3
PMSM

IE4 ® e o
PMSM

IES e © o o
PMSM

0,18
0,25
0,37
0,55
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S 28 e~ 82
e 6 6 6 6 o o o
® 6 6 6 o6 o o o
® 6 6 6 o6 o o o
e 6 6 o o o

o o o o ®
® 6 6 6 o6 o o o
o o O e o o

e (eringes Bauvolumen und
minimales Gewicht

e Sehr hoher Wirkungsgrad im
Nennpunkt

e Erheblich besserer Wirkungsgrad
auch bei Teillast im Vergleich zur
ASM-Technik

e (roBe Drehmomenten- und
Leistungsdichte

e Hohe Uberlastfahigkeit

e Reduzierte Life-Cycle costs
Offensichtliche Betriebskosten-
Einsparpotentiale (In der Folge um-
weltbewusste CO2 -Einsparung)

e Kurze Amortisationszeit

e Zukunftssichere Investition

9,5
1
15

18,5
22

30

37
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Technische Daten

Fiir alle Motoren giiltig: AnschluB-Spannung Umrichter; 380 ... 500 V

Motordatenblatt:

Beispiel SO9SA4

www.bauergears.com

=i -li

Spannungs-Konstante ke:

Nennleistung Pn 1,55 kW Auch GegenEMK genannt, ist die Spannung, welche
Bemessungsmoment M, 10 Nm durch das magnetische Feld des L&ufers in Abhéngig-
Bermessungsstrom |, 3 A kg% von der Drehzahl des Ldufers in den Stator induziert
wird.
Motorpolzahl 2p 4
Bemessungsdrehzahl n, 1500 1/min Drehmoment-Konstante kt:
B fi 50 H .
emessungstrequenz : Gibt das Drehmoment an, welches der Motor pro Am-
Motorwirkungsgrad n 88,2 % pere [A] umsetzt.
Motorschaltung Y Induktivitat D-Achse Ld:
Phasenwiderstand U-V Ry 9,9 Ohm
Strangwiderstand Rszo 4,95 ohm Ist die Induktivitat in Richtung der fluBbildenden Strom-
o komponente id.
Induktivitat D-Achse Lqg 64,1 mH —
Induktivitdt Q-Achse Lq 110 mH opelaetinel Cralnge g
Spannungs-Konstante k. 208 V/1000 1/min Ist die Induktivitdt in Richtung der drehmomentbilden-
Drehmoment-Konstante k; 3,3 Nm/A den Stromkomponente ig.
Spitzendrehmoment Muax sos) 20 Nm Induktivitat:
Spitzenstrom  Imax eos) 6,4 A . o ) ) )
Die Fahigkeit eines elektrischen Leiters, ein Magnetfeld
Tragheitsmoment 0,00245 kgm? aufzubauen.
AnschluB-Spannung Umrichter min. 380 V
25 5
@ \IMax
M (S1) - 1,55 kW - [E4
20 M (S1) - 2,2 kW - IE2
5
£
o
£
s
£ 104 -
5 4
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250
Drehzahl [1/min]
P-7135-BGM-DE-A4  08/21
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Technische Daten S04 Standard

Motordaten (beliiftet) S..04SA4

Nennleistung P, KW 0,12 0,157 0,2 0,25 0,315
Bemessungsmoment M, Nm 0,76 1 0,65 0,8 1
Bemessungsstrom 1, A 0,41 0,54 0,52 0,64 0,8
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 100 100 100
Motorwirkungsgrad m % |IE4-67,4 I[E2-61,4 IE5-80,3 IE5-78,5 |[E4-74,5
Motorschaltung Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 154,4 154,4 70,6 70,6 70,6
Strangwiderstand Rszo Ohm 77,2 77,2 35,3 35,3 35,3
Induktivitat D-Achse Ly mH 268 268 120 120 120
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 412 412 185 185 185
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 120 120 80 80 80
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 1,85 1,85 1,25 1,25 1,25
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6
Spitzenstrom  Imax eos) A 0,86 0,86 1,3 1,3 1,3
Tragheitsmoment kgm? 0,00014

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 0,76 0,76 0,65 0,76 0,76
500 0,76 0,85 0,65 0,8 0,85
1000 0,76 1 0,65 0,8 0,8
1500 bis 1800 0,76 1 - - --
3000 bis 3600 - - 0,65 0,8 1
Motordaten (unbeliiftet) S..U04SA4
Nennleistung P, KW 0,12 0,12 0,18 0,2
Bemessungsmoment M, Nm 0,76 0,38 0,58 0,65
Bemessungsstrom |, A 0,42 0,33 0,49 0,54
Motorpolzahl 2p - 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 100 100 100
Motorwirkungsgrad n % IE3-66,0 IE5-82,2 IE5-80,0 IE5-79,1
Motorschaltung - Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 154,4 70,6 70,6 70,6
Strangwiderstand Rsxo Ohm 77,2 35,3 35,3 35,3
Induktivitdt D-Achse Ly mH 268 120 120 120
Induktivitdt Q-Achse Lg mH 412 185 185 185
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 120 80 80 80
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 1,85 1,2 1,2 1,2
Spitzendrehmoment Mumax s0s) Nm 1,2 1 1 1
Spitzenstrom  Imnax eos) A 0,67 0,85 0,85 0,85
Tragheitsmoment kgm? 0,00014

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm ]

150 0,76 0,38 0,58 0,65
500 0,76 0,38 0,58 0,65
1000 0,76 0,38 0,58 0,65
1500 bis 1800 0,76 - - -
3000 bis 3600 - 0,38 0,58 0,65
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Technische Daten S06 Standard

Motordaten (beliiftet) S..06MA4
Nennleistung P, KW 0,2 0,25 0,37 0,4 0,55 0,75
Bemessungsmoment M, Nm 1,3 1,6 2,4 1,3 1,75 2,4
Bemessungsstrom |, A 0,55 0,67 1 1 1,35 1,85
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50 100 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-79,6 |IE4-76,6 IE1-66,1 IE5-86,2 IE5-84,0 IE3-78,6
Motorschaltung Y Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Rqo Ohm 79 79 79 24,6 24,6 24,6
Strangwiderstand Rsyo Ohm 39,5 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
Induktivitat D-Achse Lqg mH 171 171 171 52,3 52,3 52,3
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 271 271 271 83,3 83,3 83,3
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 152 152 152 84 84 84
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,4 2,4 2,4 1,3 1,3 1,3
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8
Spitzenstrom  Imax eos) A 1,6 1,6 1,6 3 3 3
Tréagheitsmoment kgm? 0,0002

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 1,3 1,6 1,8 1,3 1,75 1,8
500 1,3 1,6 2 1,3 1,75 2
1000 1,3 1,6 2,2 1,3 1,75 2,2
1500 bis 1800 1,3 1,6 2,4 - - -
3000 bis 3600 - - - 1,3 1,75 2,4
Motordaten (unbeliiftet) S..UO6MA4
Nennleistung P, kW 0,18 0,2 0,25 0,25 0,37 0,4
Bemessungsmoment M, Nm 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
Bemessungsstrom |, A 0,49 0,55 0,68 0,63 0,93 1
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50 100 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-80,8 IE5-79,1 IE4-75,5 |IE5-87,8 IE5-86,6 IE5-86,3
Motorschaltung Y Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 79 79 79 24,6 24,6 24,6
Strangwiderstand Rsyo Ohm 39,5 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
Induktivitdt D-Achse Ly mH 171 171 171 52,3 52,3 52,3
Induktivitdt Q-Achse Lg mH 271 271 271 83,3 83,3 83,3
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 152 152 152 84 84 84
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,35 2,35 2,35 1,3 1,3 1,3
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 2,6 2,6 2,6 2,8 2,8 2,8
Spitzenstrom  Imnax eos) A 1,1 1,1 1,1 2,2 2,2 2,2
Tragheitsmoment kgm? 0,0002

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm ]

150 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
500 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1000 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1500 bis 1800 1,18 1,3 1,6 - - -
3000 bis 3600 - - - 0,8 1,2 1,3
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Technische Daten S06

Motordaten (beliiftet)

Standard

S..06LA4

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Nennleistung P, KW 0,37 0,4 0,55 0,75 1,1
Bemessungsmoment M, Nm 2,4 2,6 3,5 2,4 3,5
Bemessungsstrom |, A 1,03 1,12 1,5 1,9 2,8
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE4-81,0 I[E4-79,8 IE1-74,1 IE5-88,3 IE4-84,0
Motorschaltung Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 37,2 37,2 37,2 11,5 11,6
Strangwiderstand Rszo Ohm 18,6 18,6 18,6 5,75 5,75
Induktivitat D-Achse Lqg mH 99,5 99,5 99,5 29,4 29,4
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 133 133 133 40,1 40,1
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 148 148 148 80,3 80,3
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,3 2,3 2,3 1,25 1,25
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 5,6 5,6 5,6 5,6 5,6
Spitzenstrom  Imax eos) A 2,4 2,4 2,4 4,5 4,5
Tréagheitsmoment kgm? 0,0002

Drehmoment [ Nm]

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

150 2,4 2,5 2,5 2,4 2,5
500 2,4 2,6 2,9 2,4 2,9
1000 2,4 2,6 3,5 2,4 3,5
1500 bis 1800 2,4 2,6 3,5 - 3,5
3000 bis 3600 - - - 2,4 3,5
Nennleistung P, kW 0,25 0,37 0,55
Bemessungsmoment M, Nm 1,6 2,4 1,75
Bemessungsstrom |, A 0,7 1,05 1,45
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-85,5 IE4-80,0 IE5-87,9
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 37,2 37,2 11,5
Strangwiderstand Rszo Ohm 18,6 18,6 575
Induktivitdt D-Achse Lg mH 99,5 99,5 29,4
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 138 133 40,1
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 148 148 80,3
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,3 2,3 1,2
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 3,8 3,8 3,8
Spitzenstrom  Imax eos) A 1,7 1,7 3,2
Tragheitsmoment kgm? 0,0002

Drehmoment [ Nm ]

150 1,6 2,4 1,75
500 1,6 2,4 1,75
1000 1,6 2,4 1,75
1500 bis 1800 1,6 2,4 -

3000 bis 3600 - - 1,75
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Technische Daten S08 Standard

Motordaten (beliiftet) S..08MA4
Nennleistung P, kW 0,78 1,18 1,65 1,55 2,2
Bemessungsmoment M, Nm 5 5 7 5 7
Bemessungsstrom |, A 1,8 3,1 4,3 3,5 4,8
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 2250 2250 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 75 75 1000 100
Motorwirkungsgrad m % |IE4-85,7 IE5-87,9 IE3-83,8 IE5-91,2 |IE4-88,8
Motorschaltung Y D D Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 18,7 6,23 6,23 4,73 4,73
Strangwiderstand Rsxo Ohm 9,35 9,35 9,35 2,36 2,36
Induktivitdt D-Achse Lg mH 97 34 34 24,7 24,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 170 57 57 43,5 43,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 180 103 103 90 90
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,8 1,6 1,6 1,45 1,45
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 10 10 10 10 10
Spitzenstrom  Imax os) A 3,7 6,4 6,4 7,5 7,5
Tréagheitsmoment kgm? 0,00115

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 5 5 5 5 5
500 5 5 5,9 5 5,9
1000 5 5 7 5 7
1500 bis 1800 5 5 7 5 7
2250 bis 2600 - 5 7 5 7
3000 bis 3600 - - - 5 7
Motordaten (unbeliiftet) S..UOBMA4
Nennleistung P, kW 0,55 0,82 1,1
Bemessungsmoment M, Nm 3,5 3,5 3,5
Bemessungsstrom 1, A 1,28 2,25 2,65
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 2250 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 75 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-87,2 IE5-88,4 IE5-90,8
Motorschaltung Y D Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 18,7 6,23 4,73
Strangwiderstand Rsxo Ohm 9,35 9,35 2,36
Induktivitdt D-Achse Ly mH 97 34 24,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 170 57 43,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 180 108 90
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,7 1,4 1,4
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 10 10 10
Spitzenstrom  Imax sos) A 3,7 6,4 7,5
Tragheitsmoment kgm? 0,00115

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 3,5 3,5 3,5
500 3,5 3,5 3,5
1000 3,5 3,5 3,5
1500 bis 1800 3,5 3,5 3,5
2250 bis 2600 - 3,5 3,5
3000 bis 3600 - - 3,5
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Bauer Gear Motor |

Technische Daten S08

Motordaten (beliiftet)

B2000 - Energiespar-Getriebemotoren-Plattform

Standard

S..08LA4

Daten FU-Betrieb

Nennleistung P, KW 1,1 1,55 1,65 2,35 2,2 3,1
Bemessungsmoment M, Nm 7 10 7 10 7 10
Bemessungsstrom |, A 2,6 3,6 4,7 6,6 52 7,4
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 2250 2250 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 75 75 100 100
Motorwirkungsgrad m % IES - 85,4 IE1-80,5 I[E4-85,9 IE1-81,4 IE5-89,2 IES-86,9
Motorschaltung Y Y D D Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 11 11 3,67 3,67 2,82 2,82
Strangwiderstand Rszo Ohm 55 5,5 55 5,5 1,41 1,41
Induktivitat D-Achse Lqg mH 70 70 24 24 16,8 16,8
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 117 117 39 39 29,6 29,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 171 171 99 99 87 87
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,75 2,8 1,5 1,5 1,35 1,35
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 15 15 14 14 15 15
Spitzenstrom  Imax os) A 5,6 5,6 9,5 9,6 1,2 11,2
Tréagheitsmoment kgm? 0,0015

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
500 7 8 7 8 7 8
1000 7 10 7 10 7 10
1500 bis 1800 7 10 7 10 7 10
2250 bis 2600 - - 7 10 7 10
3000 bis 3600 - - - - 7 10
Nennleistung P, kW 0,78 1,18 1,55
Bemessungsmoment M, Nm 5 5 5
Bemessungsstrom 1, A 1,9 3,6 3,9
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 2250 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 75 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-86,9 IE5-86,5 IE5-88,9
Motorschaltung Y D Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 11 3,67 2,82
Strangwiderstand Rszo Ohm 5,5 55 1,41
Induktivitdt D-Achse Ly mH 70 24 16,8
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 17 39 29,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 171 99 87
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,6 1,4 1,3
Spitzendrehmoment Mmax s0s) Nm 15 14 15
Spitzenstrom  Imax os) A 5,6 9,5 11,2
Tragheitsmoment kgm? 0,0015

Drehmoment [ Nm]

150

5

500

1000

1500 bis 1800

ajo|on| o

2250 bis 2600

ajojor|o

3000 bis 3600

aloaojo|o| o
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Standard

Motordaten (beliiftet) S..09SA4
Nennleistung P, KW 1,55 2,2 2,35 3 4
Bemessungsmoment M, Nm 10 14 10 13 13
Bemessungsstrom |, A 3 4,3 5,3 6,9 8
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 2250 2250 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 75 75 100
Motorwirkungsgrad m % IE4 - 88,2 IE2 - 83,9 IE5 - 89,3 IES - 86,8 IE4 - 89,7
Motorschaltung Y Y D D Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 9,9 9,9 3,3 3,3 2,42
Strangwiderstand Rsxo Ohm 4,95 4,95 4,95 4,95 1,21
Induktivitat D-Achse Lqg mH 64,1 64,1 21,4 21,4 15,5
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 110 110 36,6 36,6 27,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 208 208 120 120 103
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,3 3,3 1,9 1,9 1,63
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 20 20 20 20 20
Spitzenstrom  Imax os) A 6,4 6,4 11 11 12,5
Tréagheitsmoment kgm? 0,00245

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Drehmoment [ Nm]

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

150 8,5 8,5 8,5 8,56 8,5
500 10 10 10 10 10
1000 10 14 10 13 13
1500 bis 1800 10 14 10 13 13
2250 bis 2600 - - 10 13 13
3000 bis 3600™* - - - - 13
Nennleistung P, kW 1,1 1,65 2,2
Bemessungsmoment M, Nm 7 7 7
Bemessungsstrom 1, A 2,2 3,75 4,45
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 2250 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 75 100
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 90,8 IE5-91,3 IE5-91,9
Motorschaltung Y D Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 9,9 3,3 2,42
Strangwiderstand Rszo Ohm 4,95 4,95 1,21
Induktivitdt D-Achse Ly mH 64,1 21,4 15,6
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 110 36,6 27,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 208 1120 1083
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 1,85 1,6
Spitzendrehmoment Mmax s0s) Nm 20 20 20
Spitzenstrom  Imax eos) A 6.4 11 125
Tragheitsmoment kgm? 0,00245

Drehmoment [ Nm]

150

7 7

500

1000

1500 bis 1800

~| N~~~

2250 bis 2600

~N N~ N

3000 bis 3600

IR IENIENEEN
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Bauer Gear Motor | B2000 - Energiespar-Getriebemotoren-Plattform

Technische Daten S09

Motordaten (beliiftet)

Standard

S..09XA4

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Nennleistung P, KW 2,2 3,1 4,1 55 6,3
Bemessungsmoment M, Nm 14 20 17,5 17,5 20
Bemessungsstrom |, A 4,2 5,9 9,2 10,5 12
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 2250 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 75 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 90,3 IES - 88 IE4 - 89,4 IE5 -92,5 IE5 - 92
Motorschaltung Y Y D Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 5,25 5,25 1,75 1,31 1,31
Strangwiderstand Rsxo Ohm 2,63 2,63 2,63 0,66 0,66
Induktivitat D-Achse Lqg mH 41,2 41,2 13,8 12,7 12,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 70,1 70,1 24,4 17,9 17,9
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 209 209 120 102 102
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,35 3,35 1,9 1,67 1,67
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 31 31 29 30 30
Spitzenstrom  Imax os) A 10 10 16 20 20
Tréagheitsmoment kgm? 0,0038

Drehmoment [ Nm]

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

150 13 13 13 13 12,5
500 14 16 16 16 15,7
1000 14 20 17,5 17,5 20
1500 bis 1800 14 20 17,5 17,5 20
2250 bis 2600 - - 17,5 17,5 20
3000 bis 3600™* - - - 17,5 20/*17,5
Nennleistung P, kW 1,55 2,35 3,1
Bemessungsmoment M, Nm 10 10 10
Bemessungsstrom 1, A 3,1 55 6,3
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 2250 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 75 100
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 89,9 IE5 - 90,6 IE5 - 92,8
Motorschaltung Y D Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 5,25 1,75 1,31
Strangwiderstand Rsxo Ohm 2,63 2,63 0,66
Induktivitdt D-Achse Ly mH 41,2 13,8 12,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 70,1 24,4 17,9
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 209 120 102
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 1,8 1,6
Spitzendrehmoment Mmax s0s) Nm 30 30 30
Spitzenstrom  Imax os) A 10 16 20
Tragheitsmoment kgm? 0,0038

Drehmoment [ Nm]

150 10 10 10
500 10 10 10
1000 10 10 10
1500 bis 1800 10 10 10
2250 bis 2600 - 10 10
3000* bis 3600™* - - 10
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Standard

Motordaten (beliiftet) S..11SA6
Nennleistung P, KW 3 4 55 7,5
Bemessungsmoment M, Nm 19 25,5 17,5 24
Bemessungsstrom |, A 5,9 8 11 15,2
Motorpolzahl 2p 6 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 75 150 150
Motorwirkungsgrad m % IE4 - 90,1 IES-87,7 I[E4-91,2 IE4-90,8
Motorschaltung Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 3,52 3,62 0,89 0,89
Strangwiderstand Rszxo Ohm 1,76 1,76 0,447 0,447
Induktivitat D-Achse Lqg mH 20 20 5 5
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 30 30 7,7 7,7
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 210 210 106 106
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 3,2 1,55 1,55
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 35 35 40 40
Spitzenstrom  Imax eos) A 11 11 25 25
Tréagheitsmoment kgm? 0,012

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Drehmoment [ Nm]

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

150 19 19 17,5 19
500 19 22 17,5 21,5
1000 19 25,5 17,5 24
1500 bis 1800 19 25,5 - -
2250 bis 2600 - - - -
3000 bis 3600™* - - 17,5 24
Nennleistung P, kW 2,2 3,1 4
Bemessungsmoment M, Nm 14 10 12,75
Bemessungsstrom 1, A 4,4 6,6 8,4
Motorpolzahl 2p 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 150 150
Motorwirkungsgrad m % IE5-91,3 IE5-91,5 IE5 -91,9
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 3,562 0,89 0,89
Strangwiderstand Rszo Ohm 1,76 0,447 0,447
Induktivitdt D-Achse Ly mH 20 5 5
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 30 7,7 7,7
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 210 106 106
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,1 1,52 1,52
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 40 40 40
Spitzenstrom  Imax os) A 13 25 25
Tragheitsmoment kgm? 0,012

Drehmoment [ Nm]

150 14 10 12,75
500 14 10 12,75
1000 14 10 12,75
1500 bis 1800 14 10 12,75
2250 bis 2600 - - -

3000 bis 3600 - 10 12,75
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Technische Daten S11

Standard

Nennleistung P, KW 4,2 55 7,5 9,6 11
Bemessungsmoment M, Nm 26,5 35 24 30 35
Bemessungsstrom |, A 8,3 11 15,4 19,3 22,5
Motorpolzahl 2p 6 6 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 75 150 150 150
Motorwirkungsgrad m % IE5-92,5 IE4-90,8 IE5-93,2 IE5-93,2 IE4-93,1
Motorschaltung Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 1,78 1,78 0,43 0,43 0,43
Strangwiderstand Rsxo Ohm 0,892 0,892 0,217 0,217 0,217
Induktivitat D-Achse Lqg mH 12 12 3 3 3
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 18,4 18,4 4,6 4,6 4,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 206 206 104 104 104
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,15 3,15 1,55 1,55 1,55
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 55 55 55 55 55
Spitzenstrom  Imax eos) A 17 17 35 35 35
Tréagheitsmoment kgm? 0,0175

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Drehmoment [ Nm]

150 26,5 26,5 24 26,5 26,5
500 26,5 30 24 30 30
1000 26,5 35 24 30 35
1500 bis 1800 26,5 35 - - -
2250 bis 2600 - - - - -
3000 bis 3600** - - 24 30 35
Motordaten (unbeliiftet) S..U11MAG6
Nennleistung P, kW 3,1 4 55
Bemessungsmoment M, Nm 20 13 17,5
Bemessungsstrom |, A 6,4 8,6 11,5
Motorpolzahl 2p 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 150 150
Motorwirkungsgrad n % IE5 -93,3 IE5-92,5 IE5 - 93,3
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 1,78 0,43 0,43
Strangwiderstand Rsyg Ohm 0,892 0,217 0,217
Induktivitdt D-Achse Ly mH 12 3 3
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 18,4 4.6 4.6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 206 104 104
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,1 1,52 1,62
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 55 55 55
Spitzenstrom  Imnax eos) A 17 35 35
Tragheitsmoment kgm? 0,0175

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 20 13 17,5
500 20 13 17,5
1000 20 13 17,5
1500 bis 1800 20 - -
2250 bis 2600 - - -
3000 bis 3600 - 13 17,5
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Technische Daten S11 Standard

Nennleistung P, KW 5,5 7,5 9,5 11 15
Bemessungsmoment M, Nm 35 48 30 35 48
Bemessungsstrom |, A 10,8 14,7 18,5 21,5 30
Motorpolzahl 2p 6 6 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 75 150 150 150
Motorwirkungsgrad m % IE5-93,2 IE3-91,4 IE5 -93,8 IE5 — 94,1 IE5 -98,8
Motorschaltung Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 1,21 1,21 0,3 0,3 0,3
Strangwiderstand Rsxo Ohm 0,605 0,605 0,15 0,15 0,15
Induktivitat D-Achse Lqg mH 9,3 9,3 2,4 2,4 2,4
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 13,9 13,9 3,5 3,5 3,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 210 210 105 105 105
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,25 3,25 1,6 1,6 1,6
Spitzendrehmoment Max (sos) Nm 75 75 75 75 75
Spitzenstrom  Imax os) A 23 23 48 48 48
Tréagheitsmoment kgm? 0,0215

Daten FU-Betrieb

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [Nm]

150 35 35 30 35 35
500 35 40 30 35 40
1000 35 48 30 35 48
1500 bis 1800 35 48 - - -
2250 bis 2600 - - - - -
3000 bis 3600™* - - 30 35 48/ **40
Motordaten (unbeliiftet) S..U11LA6
Nennleistung P, kW 4 55 7,5
Bemessungsmoment M, Nm 25,5 17,5 23,9
Bemessungsstrom |, A 8,1 11,56 15,7
Motorpolzahl 2p 6 6 6
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 75 150 150
Motorwirkungsgrad m % IE5 -93,2 IE5-91,9 IE5 -93,3
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 1,21 0,3 0,3
Strangwiderstand Rszo Ohm 0,605 0,15 0,15
Induktivitdt D-Achse Ly mH 9,3 2,4 2,4
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 13,9 3,5 3,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 210 105 105
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,1 1,52 1,52
Spitzendrehmoment Mmax s0s) Nm 75 75 75
Spitzenstrom  Imax os) A 23 48 48
Tragheitsmoment kgm? 0,0215

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]
150 25,5 17,5 23,9
500 25,5 17,5 23,9
1000 25,5 17,5 23,9
1500 bis 1800 25,5 - -
2250 bis 2600 - - -
3000 bis 3600 - 17,5 23,9
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Technische Daten S08 Aseptik

Motordaten S..A08MB4
Nennleistung P, KW 0,55 0,78
Bemessungsmoment M, Nm 3,5 2,5
Bemessungsstrom |, A 1,3 1,85
Motorpolzahl 2p 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-86,5 IE5-90,2
Motorschaltung Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 18,7 4,73
Strangwiderstand Rszxo Ohm 9,35 2,36
Induktivitat D-Achse Lqg mH 97 24,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 170 43,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 180 90
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,7 1,35
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 10 10
Spitzenstrom  Imax os) A 3,7 7,5
Tréagheitsmoment kgm? 0,00115

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 3,5 2,5
500 3,5 2,5
1000 3,5 2,5
1500 bis 1800 3,5 -
2250 bis 2600 - -
3000 bis 3600 - 2,5
Nennleistung P, kKW 0,78 1,1 1,5
Bemessungsmoment M, Nm 5 3,5 4,8
Bemessungsstrom |, A 1,85 2,6 3,55
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-88,4 IE5-92,3 IE5-91,8
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 11 2,82 2,82
Strangwiderstand Rszo Ohm 5,5 1,41 1,41
Induktivitdt D-Achse Ly mH 70 16,8 16,8
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 17 29,6 29,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 171 87 87
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,7 1,36 1,35
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 15 15 15
Spitzenstrom  Imax os) A 5,6 11,5 11,5
Tragheitsmoment kgm? 0,0015

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 5 3,5 4,8
500 5 3,5 4,8
1000 5 3,5 4,8
1500 bis 1800 5 - -
2250 bis 2600 - - -
3000 bis 3600 - 3,5 3,5
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Technische Daten S09

Aseptik

Motordaten S..A09SB4
Nennleistung P, KW 1,1 1,65
Bemessungsmoment M, Nm 7 5
Bemessungsstrom |, A 2,2 3,3
Motorpolzahl 2p 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 100
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 89,2 IE5 - 90,7
Motorschaltung Y Y
Phasenwiderstand U-V Rqo Ohm 9,9 2,42
Strangwiderstand Rszo Ohm 4,95 1,21
Induktivitat D-Achse Lqg mH 64,1 15,5
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 110 27,6
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 208 103
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 1,5
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 20 20
Spitzenstrom  Imax os) A 6,4 12,5
Tréagheitsmoment kgm? 0,00245

Daten FU-Betrieb

Daten FU-Betrieb
Drehzahl [ 1/min ]

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 7 5
500 7 5
1000 7 5
1500 bis 1800 7 -
2250 bis 2600

3000 bis 3600 5
Nennleistung P, kW 1,55 2,2 3
Bemessungsmoment M, Nm 10 7 9,65
Bemessungsstrom |, A 3,1 4,5 6,1
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-91,0 IE5-92,9 IE5 -92,5
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 5,25 1,31 1,31
Strangwiderstand Rsxo Ohm 2,63 0,66 0,66
Induktivitdt D-Achse Ly mH 41,2 12,7 12,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 70,1 17,9 17,9
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 209 102 102
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 1,56 1,56
Spitzendrehmoment Mmax sos) Nm 30 30 30
Spitzenstrom  Imax os) A 10 20 20
Tragheitsmoment kgm? 0,0038

Drehmoment [ Nm]

150 10 7 9,5
500 10 7 9,5
1000 10 7 9,5
1500 bis 1800 10 - -
2250 bis 2600 - - -
3000" bis 3600 - 7 9,65*

P-7135-BGM-DE-A4  08/21

Bauer Gear Motor | +49 711 3518-0

21



Bauer Gear Motor | B2000 - Energiespar-Getriebemotoren-Plattform

'||-!|

;!

Technische Daten SO8MA4 Edelstahl

Motordaten S..08MA4
Nennleistung P, kKW 0,25 0,37 0,55 0,37 0,55 0,75
Bemessungsmoment M, Nm 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
Bemessungsstrom |, A 0,56 0,86 1,3 0,9 1,32 1,8
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50 100 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5-88,2 |IE5-88,0 IE5-85,5 |IE5-87,5 |IE5-89,7 IE5-90,5
Motorschaltung Y Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 18,7 18,7 18,7 4,73 4,73 4,73
Strangwiderstand Rszo Ohm 9,35 9,35 9,35 2,36 2,36 2,36
Induktivitat D-Achse Ly mH 97 97 97 24,7 24,7 24,7
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 170 170 170 43,5 43,5 43,5
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 180 180 180 90 90 90
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 2,8 2,8 2,8 1,33 1,33 1,33
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 5,6 5,6 5,6 3,8 3,8 3,8
Spitzenstrom  Imax eos) A 2,1 2,1 2,1 2,9 2,9 2,9
Tréagheitsmoment kgm? 0,00115

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
500 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1000 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1500 bis 1800 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
3000 - - - 1,2 1,75 2,4
Technische Daten S09SA4 Edelstahl
Nennleistung P, KW 0,37 0,55 0,75 0,75 1,1
Bemessungsmoment M, Nm 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
Bemessungsstrom 1, A 0,75 1,1 1,5 1,6 2,3
Motorpolzahl 2p 4 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50 100 100
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 89,2 IE5 - 90,3 IE5 - 90,5 IE5 - 89,3 IE5-91,3
Motorschaltung Y Y Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 9,9 9,9 9,9 2,42 2,42
Strangwiderstand Rsxo Ohm 4,95 4,95 4,95 1,21 1,21
Induktivitat D-Achse Lg mH 64,1 64,1 64,1 15,5 15,5
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 110 110 110 27,6 27,6
Spannungs-Konstante k. /1000 1/min 208 208 208 103 103
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 3,2 3,2 1,5 1,5
Spitzendrehmoment Mumax s0s) Nm 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7
Spitzenstrom  Imnax eos) A 2,4 2,4 2,4 5,1 5,1
Tragheitsmoment kgm? 0,002 - - - -
Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
500 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
1000 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
1500 bis 1800 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
3000 - - - 2,4 3,5
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Edelstahl

Motordaten S..09XA4
Nennleistung P, kW 0,55 0,75 1.1
Bemessungsmoment M, Nm 3,5 4,8 7
Bemessungsstrom 1, A 1,1 1,6 2,3
Motorpolzahl 2p 4 4 4
Bemessungsdrehzahl n, 1/min 1500 1500 1500
Bemessungsfrequenz Hz 50 50 50
Motorwirkungsgrad m % IE5 - 89,9 IE5-91,2 IE5-91,4
Motorschaltung Y Y Y
Phasenwiderstand U-V Ry Ohm 5,25 5,25 5,25
Strangwiderstand Rszo Ohm 2,63 2,63 2,63
Induktivitat D-Achse Ly mH 41,2 41,2 41,2
Induktivitdt Q-Achse Lq mH 70,1 70,1 70,1
Spannungs-Konstante ke V/1000 1/min 209 209 209
Drehmoment-Konstante k; Nm/A 3,2 3,2 3,2
Spitzendrehmoment Max sos) Nm 11,2 11,2 11,2
Spitzenstrom  Imax eos) A 3,7 3,7 3,7
Tragheitsmoment kgm? 0,0038

Daten FU-Betrieb

Drehzahl [ 1/min ] Drehmoment [ Nm]

150 3,5 4,8 7
500 3,5 4,8 7
1000 3,5 4,8 7
1500 bis 1800 3,5 4,8 7
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Bauer Gear Motor Facilities

Europe

Germany
Eberhard-Bauer-Str. 37
73734 Esslingen - Germany
+49711 35180

Slovakia

Tovérenska 49

953 01 Zlaté Moravce - Slovakia
+421 37 6926100

United Kingdom

Unit 1, Nat Lane Business Park
Winsford, Cheshire

CW7 3BS - United Kingdom
+44 1606 868600

North America

Charlotte, NC

701 Carrier Drive
Charlotte, NC 28216 - USA
+1800-387-0130

Scannen Sie den
QR-Code, um
alle Marken von
Regal Rexnord
anzusehen

Asia Pacific

China

No. 18 HuanZhen Road

Dabo Industrial Zone - BoGoang Village
Shading Town - BaoAn District
518104 Shenzhen City

Guangdong Province - China

+86 755 27246308

Customer Service

Belgium
1702 Groot-Bijgaarden
+32 2 89372080

Finland
01530 Vantaa
+358 207 189700

France
1702 Groot-Bijgaarden
+32 2 89372080

Italy
35020 Padova (PD)
+39 049 8792327

China

Suite 301,#5 Lihpao Plaza,

88 Shen bin Road, Min hang District,
201106 Shanghai, China

Sales Enquiry : +86 (21) 5169 9255
Service hotline : +86 187 0171 2972
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